20260702

possono essere scaricati
direttamente tramite il QR
! code qui sotto

jnit  hitps://axpb.partcommu
nity.com/3d-cad-models

An 1X0O Company
UBC Precision Bearing Co., Ltd.

Suite 1703, Zhongrong Plaza, 1088 South Pudong Road,
Pudong New District, Shanghai, 200120, P.R. China

Tel.: +86-21-64904536

Fax: +86-21-68781355

Email: market@ubc-bearing.com

::1 g} www.ubc-bearing.com

PE Visita il nostro sito web

AXrPB

An 1ICO Company

GUIDE LINEARI
A RICIRCOLO
DI SFERE

UBC Precision Bearing Co.,Ltd.
www.ubc-bearing.com




P

Applicazioni tipiche delle guide di scorrimento lineari AXPB

P P

NC - Macchine lavorazione : -
Automazione - Braccio robotico

CNC - Foratrice e maschiatrice legno

AH 25
AH 30
AH 35

' Macchina per la

costruzione di pneumatici

AE15
AE25 |
AH 35

AH45 |

Tipologie di guide a ricircolo di sfere AXPB
I Tipi e dimensioni AH

Tabella 1 Tipi di assemblaggio

Flangia

Quadrata

Montaggio dal basso

Montaggio dall'alto

Montaggio dall'alto

Acciaio al Standard

AH

AH: -

T

AH---D

carbonio Lunghezza

maggiore

AH---G

AH- -

TG

AH: DG

Tabella 2 Dimensioni disponibili

Serie

15 20

AH

AH' -G

AH---T

AH- - -TG
AH---D

AH- - -DG
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i Tipi e dimensioni AE

Tabella 1 Tipi di assemblaggio

Quadrato

Montaggio dall'alto

Lunghezza ridotta

AE---5K

Acciaio al

carbonio Standard

AE:---S

Tabella 2 Dimensioni disponibili

Serie

15

20

25

AE---SK

AE---S

Tabella 1 Suffissi per richieste speciali

Richieste speciali

Codice suffisso

Numero di guide lineari di giunzione AO
Montaggio della guida dal basso E4
Cappuccio antipolvere per i fori di montaggio nella guida F
Rapporto di ispezione del prodotto finito ]

Sia la guida che i cursori sono rivestiti con una pellicola nera MB
Cursore rivestito con pellicola nera MBC
guida rivestita con pellicola nera MBT
Doppie guarnizioni in gomma Vv
Numero di binari paralleli Wo
Raschietto metallico z
Imballaggio individuale necessario per i cursori B02
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| Montaggio su guida dal basso (Codice suffisso: E4)

F Al |.E2 |
- L -
Tabella 2
Dimensioni (mm) Peso
Tipi e dimensioni
w h H s F (Kg/m)

AH15 15 8 15 M5 X 0.8P 60 1.48
AH20 20 10 17.5 M6 X 1P 60 229
AH25 23 12 22 M6X1P 60 3.35
AH30 28 15 26 M8X1.25P 80 4.67
AH35 34 17 29 M8x1.25P 80 6.51
AEL5 15 7 12.5 M5x0.8P 60 1.26
AE20 20 9 15.5 M6X 1P 60 215
AE25 23 10 18 M6 X 1P 60 2,79

ICIassi di precisione Normale: C Elevata: H Precisione: P Super Precisione: SP

[ $_ |
(-
i
T
!
B A
AL N
b
Tabella 1 Intervallo di tolleranza dimensionale e deviazione delle guide lineari assemblate con cursori (per le dimensioni 15, 20)
Glansa i pregision Normale Elevata Precisione
Descrizione © (H) (P)
Intervallo di tolleranza dimensionale di H +0.100 +0.030 0
-0.030
0
Intervallo di tolleranza dimensionale di N +0.100 +0.030 0.030
Deviazione di H (Nota 1) 0.020 0.010 0.006
Deviazione di N (Nota 1) 0.020 0.010 0.006
Parallelismo del movimento del lato C,
con A come superficie di riferimento Vedi Figura 1
Il parallelismo del movimento del lato D
con B come superficie di riferimento Vedi Figura 1

Nota (1): Deviazione delle dimensioni dei cursori sulla stessa guida

Tabella 2 intervallo di tolleranza dimensionale e deviazione delle guide lineari assemblate con cursori (per le dimensioni 25, 30, 35)

Classe di precisione Normale Elevata Precisione

Descrizione (€ (H) (P)

+ + 0
Intervallo di tolleranza dimensionale di H +0.100 +0.040 -0.040

0
Intervallo di tolleranza dimensionale di N +0.100 +o.040 -0.040
Deviazione di H (Nota 1) 0.020 0.015 0.007
Deviazione di N (Nota 1) 0.030 0.015 0.007
Parallelismo del movimento del lato C,
Vedi Figura 1

con A come superficie di riferimento

Il parallelismo del movimento del lato D

con B come superficie di riferimento

Vedi Figura 1

Nota (1): Deviazione delle dimensioni dei cursori sulla stessa guida

Tabella 3 Intervalio di tolleranza dimensionale e deviazione delle guide lineari assemblate con cursori (per le dimensioni 45)

Classa di precisione Normale Elevata Precisione

Descrizione (€ (H) (P)
+ 4 9

intervallo di tolleranza dimensionale di H +0.100 +0.050 -0.050
+ + 0

Intervallo di tolleranza dimensionale di N +0.100 +0.050 -0.050

Deviazione di H (Nota 1) 0.030 0.015 0.007

Deviazione di N (Nota 1) 0.030 0.020 0.010

Parallelismo del movimento del lato C, Vedi Figura 1

con A come superficie di riferimento

Il parallelismo del movimento del lato Vedi Figura 1

D con B come superficie di riferimento

Nota (1): Deviazione delle dimensioni dei cursori sulla stessa guida

Tabella 4 Intervallo di tolleranza dimensionale e deviazione dei companenti intercambiabili non assemblati

Lineari (Classe di precisione: Classe normale (C))

con B come superficie di riferimento

Dimensione
15,20 25,30, 35 45

Descrizione
Intervallo di tolleranza dimensionale di H +0.100 +0.100 +0.100
Intervallo di tolleranza dimensioonale di N +0.100 +0.100 +0.100
Deviazione di H (Nota 1) 0.020 0.020 0.030
Deviazione di N (Nota 1 0.020 0.030 0.030
Parallelismo del movimento del lato C, con A -

Vedi Figura 1
come superficie di riferimento
parallelismo del movimento del lato D

Vedi Figura 1

Nota (1): Deviazione delle dimensioni dei cursori sulla stessa guida
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Figura 1 Parallelismo del movimento

Guida lineare intercambiabile

AH

2

5

R3000

40

Classe Normale (C)

R
238 a0 Classe alta (H)
g T T N
EE / Classe di precisione (P)
L a // p
g 20 = R
e ——
//
um 10
0
0 1000 2000 3000 4000
Lunghezza guida lineare (mm)
| Composizione codice articolo
Cursore intercambiabile
< /(E30,30) AE 15 S K €1 11
Dimensioni di E1, E2
[  [T1:Micro-precarico 0~0.02¢ |
Precaric ; -
| "\ 72:Precarico medio 0.05-0.07C |
Classe di precisione |C:C\asse ‘
Numero di cursori
Normaje lunghezza guida ‘ AH INo simbole | Lunghezza Standard
lesempio: 3000 mm} Lunghezza G [tunghezza
L
Dimen | AH | 15,20,25,30,35,45 -
sioni | AE | 15,20,25 o No simbolg | Montaggio con flangia dal basso
Tipodi | AH T Montaggio con flangia dall'alto
. D Montaggio di tipo quadrato dallalta
AH Slider AE s
Tipo
AE
| [AH]15, 20,25, 30,35,45 |

[ [AE{15,20,25

AH

Non intercambiabile Guide lineari assemblate con cursore/i

A

H2 b 6 € RS20 B T1 H /(E20,20)

Dimensioni di E1, EZ

=

Gl taf
Classe H:Classe alta
di precisione _|P:Elevata

T1:Micro-precarico 0~0.02C

Precarico * :
T2:Precarico medio 0.05~0.07C

I Lunghezza guida (esempio: 520mmi

Numero di cursori (esempio: 2 cursori in una guida)

AH |No simbolo [Lunghezza Standard
Lunghezzal G 5
el Lunghezza maggiare
bursore AE _Ng_siﬁmtq\_g Lunghezza Standard
URGheZZa-Minore.
No simbolo | Montaggio con flangia dal bassa
ftipo di | AH T Montaggio con flangia dall'alto
lcursore, D Montaggio di tipo quadrato dall'alto
AE S Montagaio di tipo quadrato dall'alto
I 4 AH [ 15,20,25,30,35,45 |
i o F A i1
Pivarson AE [15.20.25 |
[, [_AH.B]

Tpo AE...B

Tipo AE ]

Dimensioni di base della guarnizione terminale AXPB

dimensioni (mm)

N. Tipo e dimensioni
A B C D E F G H J K
1 AH15 324 16.2 19 11.57 4.8 947 | 135 | 1074 | 343 25
2 AH20 431 | 2155 | 243 [ 1483 | 255 | 1312 | 189 | 13.02 | 478 25
3 AH25 46.8 23.4 29.3 | 16.78 54 1572 | 22.9 165 | 478 25
4 AH30 58.4 29.2 35 3222 | 535 | 18.43 | 26.8 20 5.42 3
5 AH35 68.4 34.2 389 | 3513 | 142 | 2358 | 3318 | 215 7.44 3
6 AH45 82.4 42.2 49.2 33.3 4.2 28.82 | 4049 | 2825 | 731 3
7 AE15 335 | 1675 | 18.7 [ 13.18 [ 215 109 | 11.13 | 7.89 | 4.78 2
8 AE20 415 | 2075 | 209 | 1417 | 213 [ 14.88 | 17.78 | 9.46 4.9 2
9 AE25 475 | 2375 | 249 [ 1791 2.2 16.5 | 18.75 | 10.92 | 6.95 2
A
K
B N .
O = ]
- !
(]
%)) ©l=| [
_Z o L
EL E
G
AXPB Raschietto metallico Dimensioni di base
N. Tipo e dimensioni dimensioni (mm)
A B C D E | F G H J K L
1 AH15 31 155 | 333 | 188 | 115 | 41 1114 | 1047 16 22.8 1.5
2 AH20 425 | 2125 | 463 24 [ 1468 | 2.25 [ 13.37 | 1412 | 20.02 | 38 1.5
3 AH25 462 | 231 | 418 [ 281 [ 1618 | 5.1 164 | 1672 | 246 36 1.5
4 AH30 578 | 289 | 512 [ 344 [3192 | 505 | 202 | 1943 | 27.62 | 47.7 LS
5 AH35 67.8 | 339 | 7.4 | 383 [34.83 | 139 | 217 | 2458 | 33.85 | 40 15
6 AH45 81.8 | 409 7 48.6 33 39 2845 | 29.82 413 74 1.5
7 AEL5 329 [ 1645 | 448 | 181 | 129 | 1.87 | 8.09 | 11.9 123 [ 2917 | 15
8 AE20 409 | 2045 | 46 | 203 | 13.87 | 1.83 | 9.66 | 1588 | 18.59 | 37.25 | 1.5
9 AE25 469 | 2345 | 665 | 243 | 1761 | 195 | 1112 | 175 | 1956 | 43 L5
A
&) B |
&,
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o
0] @

H
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I Dimensioni - Serie AH

AH-D/AH-DG AH-T/AH-TG .
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. Carica | Carichi . ., | Carica Carichi
IDimensioni B el A . e Dimensioni Bulloni di i imi
; + o Bulloni di  |di siatici  |Valori massimi ; v o Valori massimi
:\r\'gssemﬂagsﬂ Difnensiohi dakirsdr {ma) Dimensioni della muﬂulia“gg:n pica e del momento Peso bl Dimensioni del cursore (mm) Dw_nensmm della montaggio ™ |dal moments P;?c
N— guida (mm) s statico applicabile| (Rif.) T guida (mm oer e statico applicabile| (Rif.)
M Cursore | Guids
H|H1| N [W2|Wa[Ws| L1 |La|Ls| La |[Mijooensf Hs |W|Ha|ds|ds| h | F | (mm) | CkN) |[Cofkn) k:""“m k:""‘m k:"m W “?gjs;} H{Hi| N |Wz{Ws\Wal Ly |L2| Ls| La M| Hz | Hs |W|He|ds|ds| h|F|(mm)|CknN)|CokN) I(N-':n k,':':“ kth fig] [ikg/m)
AH 15D 28|43 9.5/34|26 4 | 61.4|26(39.4 (66.7) |M4| 5 |7.95 15|15 4.5 75|53 60| M4X16| 14.70 | 2347 | 0.12 | 0.10 | 0.10 | 0.18 | 145 AH 15T |24 4316 |47 38 4.5 614 30/33.4 (66.7) |M5| 8.8 |3.95 15|15 45 7.5 53|60 M4x16|1470 2347 | 0.02 | 0.00 | 0.10 | 0.07 | 145
AH 20D 715 |36/50.5 (89.5) ' 2710 | 36.68 | 0.27 | 0.20 | 020 030 AH 20T ‘ T15| 50.5 (89.5) |17.1n 36.68 ‘ 0.27 | 020 | 0.20 0.40|
3046 12|44 32 6 M5 6 6 201175 6 95 85 60| M5X1§ ! 211 30 4621563 53 5 40 M6 10 | 6 201175 6 |95 85 60 M5XI6 ! 19
AH 2006 92.2 | 50(65.2 (104.2) 3270 | 47.96 | 0.35 | 035 | 035 | 039 AH 20TG‘ 922 65.2 (1042) |31.m 47.96 ‘ 0.35 u.ss|n.35 m|
AH 25D | 84 (3558 (96) 890 sz‘sz|o‘4z|n‘33 033 051 AH 25T 84 58 (98) 3490 5282 | 042 033 | 0.33 059
14055 12,5 48|35 6.5 — : M6| 8 |10 23/ 22|7 11| 9 60| M6X20| | | : 3 36/5.5/23.5 70 57 6.5 4 M8| 14 | 6 |23(22|7|11| 9|60 M6X20| 1 e kWil
| 1104.6/ 50 |78.6/(116.6) 220 ﬁgm|0_55 057 | 057 | 0.9 AH 257G 1046 |78.6/(116.6) 4220 | 69.07 | 0.56 | 0.57 | 0.57 | 0.80
AH 30D 97.4 40| 70 [109.4) 4850 | 7L87 | 0.66 | 053 | 053 0.8 AH 30T ‘ 97.4| |70 (1094) | |48-50 7187 | 066 0-53|ﬂ-53 1.9|
45 6 1660 40 10 ! M8| 10 (95 2826 9 14 12 80| M8X25 447 426|319 72 9 52 M0} 16 65 28|26 9 |14 12|80 MBX25 — 441
AH 3006 1204/60| 93 | (1224 5860 | 5399 | 068 | 052 | 082 136 AH 3°TG‘ m4 |9 1132-4]| 60 9398 | 088 032 0% | 144 |
AH 35D | | 1124{50| 80 (1244) 6460 | 93.88 | 116 | 0.81 | 08L | 145 AH 35T 1124 | 80 |(1244) [ 64.60 |93.88 | 116 | 0.81 | 0.81 | 1.56
155(7.5 18(70(50/10 — - M8| 12 | 16 |34|29|9 14|12 80| m8x2s5; 630 ————48(7.5/33/100/82| 9 ——{62—————M10| 18 | 9 134/29|9 |14 | 12|80 MBX25! 6.30
AH 35DG]| 138.2| 72 105.8 (1502 9 122.77| 1.54|1.4o 140 | 192 AH 35TG 1382 50.) 7190 1277 154 | 140 | 140 | 206
| ! 4 | | | |
AH4sp| | | 1338/60 97 523 s wen] 1w 155 155 | am| AH 45T L[ fssn| |or|pszar] | | uen | 1o 155 | 155 | 200 |
7019520586 601131 MI0| 1T | 16 45 38 14 20 17 105 M12X35| | 1041 I 6095375120100 10 — 80/ |M12 22 |85 4538 14 20 17 (105 M12xX35 1041
AH 45DG 165680 12331341 ‘ 153 191.as|2.sa|zss 268 m‘ AH 45TG ‘ 1656 18 [184.1)‘ | 3 s 26 268 268|380
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i Dimensione- Serie AE

AE-S/AE-SK

Hz

ds_,
|
Eo |
:'l “ -
l %
F
Ma L '
P Y
s [
- Canchi | Carichi
E;:Z:::.:rw GiEREIHE Bulonidi  (@inamici | stafis | coefficiente di Peso
mm) Dimensione del carrello "} mantaggio momento 3
GCodice ?mml's dalia guida (mm) per quida statico (Rif.)
Ma | Me | M
H|H1 N W2 Ws|Wa| L1 [L2|Ls| Le |H3 W | Ha|ds d.| h | F | (mm) | Cloy (Cotiaw|,0* 1 | P e
AH 15 24|43 16 47 38 |45 614 30 394/ (66.7) 3.5 15|15 (45 75 53 60 MAX16| 1470 | 1347 | 012 | 0.00 | 0.10 | 0.07
AH20 | | 5 m,sl(as.s)\ | 7700 | 3668 | 027 020 020 | 040
30 4621563 53| 5 | 6 20175 6 95 85 60| M5X16
AH 206 02 55.2:(1041}‘ 270 | 479 ‘ 035 | 035 | 035 | om
AH 25 84 58 | (96) N 528 u,u‘u.aa 033 0.59
36 5523570 57 65 45 B 2|71 9|60 MEx20 !
AH 256G 1046 78.6(116.6) 4220 | 6907 056 057 | 05T 080
AH 30 974 | T0 |(ms.4)‘ 4850 | 7187 | 066 053 053 109
4 63190 12/9 YR 65 82 9 14 12 80 MEX2S
AH 30G 1204 93 ||132.4|‘ 5860 9399 088 092 092 144
AH 35 1124 80 (1244) 6460 | 9388 | 116 | 0.81 | 081 | 156
487533 100 82| 9 21— /29(9 14 12 80 MEX2S . 1
AH 356G, 1382 105.8(150.2) 7790 | 12277 154 | 140 | 140 | 2.06
AH 45 ‘ ‘ 1338 97 1252,3)\ 1038 | 146.71| 198 | 155 | 155 279
60 9.537.5120 100 10 ‘ 185 4538 |14 20 17 105 MI2X !
AH 456G | } 1656 us.%(m.u\ 1253 19185 263 268 268 369
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Bulonidi | Carichi | Carichi | o g efficiente

Dimensione del carrello Monlaggi | dinamici s | 4i momento Peso
per quida statico (Rif.)
h | F | (mm)| com [cotan] M2 | MP | My |Ciege) Cuce
535 | 940 | 0.08 | 0.04 0.09
5.3 /60 M4X16- 125
7.83 | 16.19 | 0.13 | 0.10 0.15
1B nn 0 o 015
8| 6 8.5 60 M5X16 H 208
‘10,31 zx.ta|u.1z|u.15 024
9 |60 ME’QG*ISJ? 3240 | 038 0.32‘0.32 041 | 2.67

10




